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ENSEMBLE D'ETUDE DU MOTEUR A COURANT CONTINU 1,5KW

PRINCIPE DE FONCTIONNEMENT | DESCRIPTION DES 16 COMPOSANTS PRINCIPAUX LIVRES AVEC PACK-DCI1 |
Une alimentation de puissance & deux sorties indépendantes
variables de 0 & 220VDC alimente I'induit et I'inducteur du
moteur.

Un rhéostat de démarrage permet de démarrer le moteur
sans & coups avec protection contre le risque d’emballement.
Le moteur est chargé par un frein & poudre de 0 & 125% de
la charge nominale. Le capteur de couple (sans balais, donc
sans entretien) délivre un signal image du couple dyna-
mique. Lo dynamo tachymétrique génére un signal
(10V/1000t/min) image de la vitesse.

Divers appareils de mesures permettent de tracer la carac-
téristique de charge du moteur.
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ref. PACK-DC1
EXISTE AUSSI EN VERSION 300W. NOUS CONSULTER.

* Etude des schémas de raccordements en excitation shunt et en excitation
séparée (indépendante).
- Compréhension et réalisation du cablage moteur suivant le type d’excitation
choisie.
- Mesures et comparaisons des différentes valeurs de la tension de I'intensité
et de la puissance absorbée suivant le type d’excitation choisie.

¢ Méthode de calcul pour déterminer la valeur de résistance :
- du rhéostat de démarrage.

¢ Etude du fonctionnement moteur a vide, en charge et en surcharge en
excitation séparée (indépendante) et en excitation shunt :
- Rappels théoriques des formules mathématiques sur le moteur & courant
continu.
- Compréhension et réalisation du céblage moteur avec les appareils de
mesures.
- Réalisation d'un tableau de calculs et de relevés des grandeurs électriques et
mécaniques en différents points de charge moteur :
v Intensité absorbée inducteur/induit
v Puissance absorbée inducteur/induit
Vitesse de rotation
Puissance utile
Couple moteur
Force contre électromotrice
Pertes joules rotor
v Rendement
* Tracés des caractéristiques a partir des relevés moteur tel que :
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TRAVAUX PRATIQUES DECRITS DANS LA NOTICE DU PACK-DC1

LIVRE AVEC DOSSIER PEDAGOGIQUE COMPLET

LIVRET ELEVE : ETUDES THEORIQUES ET TP
LIVRET PROFESSEUR AVEC CORRIGES

- Vitesse de rotation en fonction de l'intensité inducteur
- Vitesse de rotation en fonction de l'intensité d’induit

- Rendement en fonction de I'infensité d’induit

- Couple en fonction de I'intensité d'induit

- Puissance absorbée en fonction de I'infensité d'induit
- Calcul des pertes & vide

- Bilan des puissances

- Comparaison des 2 types d’excitation.

e Analyse des résultats et conclusion
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